
 

 بسمه تعالی 

 

 میانده  یقیحق رضائیحسین نویسنده گرامی: 

 STME-2503-1112کد مقاله: 

طراحی و ارزیابی عملکرد مکانی زم بال زن برای تولید گشتاورهای کنترلی عنوان مقاله:  

 در ریزپرنده شبیه به مرغ مگسخوار

 مهدی پیرخندان لسکوکلایه  – حقیقی میانده رضائیحسین نویسندگان: 

 

 با سلام و احترام، 

طراحی و ارزیابی عملکرد مکانی زم   با عنوان  به خاطر ارسال مقاله  جنابعالیضمن تشکر از  

مرغ مگسخوار به  ریزپرنده شبیه  در  کنترلی  تولید گشتاورهای  برای  زن  نشریه   بال    به 

مقاله جنابعالی بر    رساند،یبه استحضار م  علم و فناوری در مهندسی مکانیک  پژوهشی- علمی

 مبنای نظرات داوران پذیرفته شده است و در شماره آتی این نشریه، چاپ خواهد شد. 

 

 محمود شریعتی

 سردبیر نشریه علم و فناوری در مهندسی مکانیک
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